[image: image1.png]1. DATOS DE LA ASIGNATURA

Nombre de la asignatura : Fisical

Clave de la asignatura :ACB-9317

Horas teoria-Horas préctica-Créditos : 4-0-8

JUSTIFICACTLON

de las carreras de_Ingenieria €léctrice e Ingenierfa Industrial, y el
objetivo de las materias Mecanica de Ingenierfa Electrénica y Mecanica 1 de Ingenierfa Industrial
se analizaron sus contenidos, prerrequisitos y materias posteriores, ss concluyo en un programa
Unico para anbas especialidades, cumpliendo con la meta de formacion en los egresados.

El programa inico adoptara el nombre de Mecdnica 1 con la estructura teérica de 4-0-8,
especialidades.

Tomando en cuenta el perfil

para las dos

2. UBICACION DE LA ASIGNATURA

) RELACION CON OTRAS ASIGNATURAS DEL PLAN DE ESTUDIO

POSTERIORES

ANTERIORES

ASIGNATURAS TEWAS ASIGNATURAS TEMAS
ING. ELECTRONICA
Matematicas | = Aplicacion de_deriva- Maquinas E|éctrices = Motores de coriente
das @ la definicion de di recta
velocidad  instanténea
Matemsticas 11 » Algebra de vectores Electronica Industrial 11 { Control de motores
= Integrales de |fneas
Instrunentacién = Mecanismos de ins-
trwntos
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ANTERIORES POSTERIORES

ASIGNATURAS TEMAS ASGNATURAS TEMAS

ING. INDUSTRIAL

Dibujo

Matendticas |1

INGENIERIA ELECTRICA

= Diagrama de cuerpo 1 Mecanica 1 = Todas
bre
= Dibujo a mano alzada Adninistracin del mante-| = Instalacion de eauipo
= Cotas, notas niniento
Watematicas 1 - Algebra de vectores Procesos de Fabricacion | = Miquinas_herramientas
(Comeaquisito de mas comdnes  espe-
Mecanica 1) ciales:
= Integral definida Plancacién y Diseho de | » Generalidades del ma-
- Producto sscalar instalaciones nejo de. materiales
- Producto _vestorial
- Derivada de funciones Ergonomfa - Antropometria estati-
vectoriales ca ¥ dinamica
= La integacién de fun-
ciones  vectoriales Sistemas de Manufactura | = Lineas de transferen-
Hatendticas 1 - La derivada

= La integral definida
= Maximos ¥ mininos

Matematicas 1 - La derivada. Fisica 1t = Electroestitica
= Aplicacion de derivad
- L2 integral Fisica 111 - Esfuerza y Deforma-
- Técnices d e integra- cion.
cién. = Momento Flexionante.
Matematicas 1 - Vectores y Superficie

= Campos. vectoriales.

3

b APORTACION DE LA ASIGNATURA AL PERFIL DEL EGRESADO

INGENIERIA ELECTRONICA
Contribuye al diseho, operacion, seleccion, mantenimiento e instalacién de sistemas y equipos
electrénicos que involucren partes  mecanicas.

INGENIERIA INDUSTRIAL
Proporciona elementos que permiten al egresado colaborar en el diseiio o modificacién de productos
y servicios

INGENIERIA ELECTRICA
Proporcionar Ia base para el estudio de La electroestitica y permite al cgresado entender
algunos aspectos del disio de clementos mecanicos empleados en la transmision ¥ distribuccion
de la energia cléctrica @si como del mancjo de materiales

OBJETIVO(S) GENERAL(ES) DEL CURSO

Conprender Los fensmenos f1sicos en las que intervienen fuerzas, movimientos, trabajos ¥
energia mecanica
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NURERO TENAS SUBTENAS
1 [ Antecedentes  Wistéricos 1.1 Antecedentes histéricos de 1 _machnica
1.2 Uhicacion de 1a ® stiica y dindmica dentro de la
nica
1 Estética de Lo Particuls 2.1 conceptos bésicos
2.2 Resultante de fuerzas coplanares
2.3 Descomposicién de una fuerza en 3uS componentes  rectar
sulares
2.3.1Fa wn plano
2.3.2 Ba el espacio
2.4 Equiibefo de le pacticala
2.4.1 Fa an plano
2.4.2 Ea el espacio
11 | estética del Cuerpo Rigido 3.1 Cuerpos rigidos y principlo de  transuisibilidad
3.2 Mowento de une fuerza
3.3 NomeNto de una fuerza respecto aun punto
3.4 Teorema de Varigaon
3.5 Mosento de una fuerza respecto @ un eje
3.6 Par de fuerzas y s{stemss equivalentes
3.7 Descomposicién de UNA fucrza en une fuarze y un par
3.8 Reacciones ea apoyos y conexiones
5.9 Diagrames de cuerpo 1ibre
3010 Equilibrio del cuerporigido en dos dissnsiones.
w Cinemética de la Particula 4.1 Conceptos rales
42 Bovisiento rectilineo
4.2.1 Ecunciones diferenciales del movimiento
422 Kovisieato rectilineo wniforse y wifornesente
aceleredo
1.2.3 Noviniento relativo
1.2.1 Roviaieato dependiente
4.3 Revisiento curvilineo
tes rectangalares de velocidad y acele-
43.2 Componentes tangenciales y norsal de la acele--
racien
v | cinemstica del Cuerpo Rigido 5.1 Novisieato de troslacitn
5.2 Bovimiento relativo
53 Rotecién alr e e fijo
Vi | bisisica de 1a Psrticala 6.1 Segunde leys Newton
&1 hpticacton & moviatento Fectilines
6.122 Kplicacion a movimiento curvilfnea

APRENDIZAJES

REQUERIDOS

INGENIERIA ELECTRONICA
chleuto
Anblisis Vectorial

INGENIERIA  INDUSTRIAL

+ Resolver ccuaciones afmultness.

+ Aplicar La ley de los senos y los cosenos.
= Aplicar funciones trigonométricas.

« Realizar dibujos a mano alzada.

* Derivar funciones seacillas.

* Integrar fanciones  $anGiLLBYs

« Resolver productos escalares' y vectoriales.

INGENIRIA ELECTRICA
Chlculo
Anélisis Vectorial
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= Realizar investigacion documental sobre los conceptos utilizados.

+ Elaboracion de un banco de problemas para entrgar como ejercicios al estudiante para reforzar los
temas vistos en clase.

+ Participacién del estudiante en la discusion de los conceptos.

Uso del material audiovisual para mejorar La comprensién de Los conceptos.

Desarrollo de modelo didécticos,

« Uso de la computadora para la solucion de problemas, como complemento para la comprension de conceptos.

7. SUGERENCIAS DE EVALUACION

- Evaluacion de reportes de Las investigaciones documentales desarrollados.
« Evaluacién de problemas. asignados.
- Evaluacion de los programas realizados en La computadora.

® Participacién en el desarrollo de la clase.

NOTA: Los puntos 6 y 7 deberan ser desarrollados /0 enriquecidos en Las academias correspondientes
en conjunto con el departamento de desarrollo académico

8. UNIDADES DE APRENDIZAJE

NUMERO DE UNIDAD: 1
NOWBRE DE LA UNDAD:  ANTECEDENTES HISTORICOS

OBIETIVO ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE BIBLIOGRAFIA
EDUGACIONAL

Conocer6 ol desarrollo dd 1.1 Realizar_una investigacion con respecto al desarrollo historico 1

Ia necdnica ubicando en de la mecénica 2

el tiempo los personajes | 1.2 Efectuar una discusién con los resultados del punto anterior 3

y acontecimientos impor- 4

tantes.
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NOMBRE DE LA UNIDAD: ESTAT

1CA DE LA PARTICULA

0BJETIVO
EDUCACIONAL

ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE

BIBLIOGRAFIA

Comprenderd los conceptos
fundamentales de la esta-
tica de la particula y a.
plicara las ecuaciones de
equilibrio en I solucién
de_problemas de fuerzas =
coplanares y en el espa--

2.1 Determinar la resultante de sistemas de fuerzas concurrentes y
coplanares.

22 Caloular las caracteristicas de una fuerza y sus componentes

23 Resolver problemas completos de fuerzas coplanares,  aplicando
el método de Las componentes. rectangulares

24 Resolver problemas conpletos de partfeulas en equilibrio, sla-

borando el diagrama de cuerpo libre y aplicando las condiciones
de equilibrio

2.5 Descomponer un sistema de fuerzas concurrentes en el espacio y
calcular la resultante de dste

26 Resolver problemas de equilibrio de partfculas en espacio

NOTA: Se recomienda que esta unidad sca fpartida en 10 horas

NUMERO DE UNIDAD: 1

NOMBRE DE LA UNIDAD:  ESTATI

1CA DEL CUERPO RIGIDO

0BJETIVO
EDUCACIONAL

AL finalizar esta_unidad,
¢l alumo conocer6 los
conceptos de momento de
una fuerza, Teorema de
Varignon, pares de_fuer-
zas, y Las aplicara en
la resolucion de proble-
mas relativos a sistemas
equivalentes de fuerzas.

ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE

3.4 Comprender las caracterfsticas de un cuerpo rigido y La transmi-
sibilidad de una fusrza aplicada a 61

32 Calcular el momento generado por una fuerza (respecto a un pun-
to y a un cje)

3.3 Descomponer una fuerza aplicada a un cuerpo rigido en un sistema
fuerza-par

3.4 Caloular las condiciones de un sistema de fuerza-par aplicadas a
un cuerpo rigido para mantener el equilibrio

BIBLIOGRAFIA

NUMERO DE UNIDAD: w

NOMBRE DE LA UNDAD: CINEI

IATICA DE LA PARTICULA

OBJETIVO
EDUCACIONAL

ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE

BIBLIOGRAFIA

‘Comprendera Las condicio-
nes de_equilibrio de una
particula en  movimiento
rectiline y  curvilineo.

41 Definir posicién, velocidad y aceleracion de una _particula
42 Establecer las ecuaciones diferenciales del movimiento
43 Clasificar el tipo de problema segin su aceleracion

44 Deducir ks ecuaciones para ¢l movimiento rectilineo uniforme
45 Deducir Las ecuaciones para el movimiento uniformemente acele-
rado

46 Definir el movimiento relativo
47 Ejercitar con problemas el movimiento relativo

48 Identificar el movimiento de pendiente de varias particulas
49 Recordar el concepto de vector de posicion

4740 Definir velocidad y aceleracion de una particula en movimiento

curvilineo
411 Expresar la velocidad y aceleracion de sus componentes rectangu-
lares

412 Resolver problemas de proyectiles

413 Deducir las expresiones de Los componentes normal y tangencial
de la aceleracion

414 Recordar los sistemas coordinados polar y ¢ilfndrice

415 Deducir Las expresiones de los conponentes radial y tangencial
de la velocidad y de la aceleracion

446 Expresar las ecuaciones del movimiento relativo para el movi-
miento curvilineo

447 'Realizar  ejercicios

NOTA: Se recomienda que esta unidad sea inpartida en 22 horas.
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NOMBRE DE LA UNDAD: GINEWATICA DEL CUERPO RIGIDO

OBUETVO ACTIVIDADES D APRENDIZAJE BIBLIOGRAFIA
EDUCACIONAL

Comprandors _Los _concaptos | 5.1 Comprender los distintos tipos do movimiento que puede presentar

1
bésicos en relaciéna un un cuerpo rigido 2
cuerpo rfgidoen movi- | 5.2 Calcular los parénetros del movimiento de traslacion, relativo H
miento y rotacion alrededor da un sje fijo 4

NUMERO DE UNIDAD: VI

NOMBRE DE LA UNDAD: QINAMICA DE LA PARTICULA

oBETVO ACTMDADES DE  APRENDIZAJE BIELOGRAFIA
EDUCACIONAL
Conprenderd a relacion | 6.1 Definir la sogunda Loy de Neuton
entre la aplicacion de | 6.2 Aplicar la segunda Ley de Neuton en la solucion de problemas de '
una fuerza a una particu- movimiento rectilfneo 2
la y su estado de reposo | 6.3 Aplicar Ia segunda Ley de Newton en la solucion ds problemas de 3
0 movimiento movimiento  curvilineo i

9. BLBLIOGRAFIA

1. SERWAY RAYHOND A
FISICA, ToHO1
Ed. NcGRAW-HILL

2.~ BUECHE FREDERICK J.
FISICA PARA ESTUDIANTES DE CIENCIAS E INGENIERIA, VOL. 1Y Il

Ed. McGRAW-HILL

3.+ HALLYDAY RESNICK ROBERT
FUNDAMENTOS DE  FISICA
Ed. C.E.C.5.A

4.~ BEER FERDINAND Y JOHNSTON RUSSEL
MECANICA VECTORIAL PARA INGENIEROS, ESTATICA Y DINAMICA
Ed. MCGRAN-HILL

5.- SINGER FERDINAND L.
MECANICA PARA INGENIEROS, DINAMICA
Ed HARLA

- HIBBELER R. C.
MECANICA PARA INGENIEROS, ESTATICA Y DINAMICA
Ed. C.E.C.5.A

- MERIAW J. L.
MECANICA PARA INGENIEROS, VOL. 1 Y 1I
Ed. REVERTE





